
Załącznik nr 2 do ZO/7/2023
SZCZEGÓŁOWY OPIS PRZEDMIOTU ZAMÓWIENIA – PARAMETRY TECHNICZNE
Nazwa własna …………………………………………………………………………….....

Oferowany model ……………………………………………………………………………

Producent …………………………………………………………………………………..….

Kraj pochodzenia ……………………………………………………………………………..

Rok produkcji …………………………………………………………………………..………

	Lp
	PARAMETR/WARUNEK


	Parametr

wymagany
	Opis oferowanych przez Wykonawcę parametrów


	I
	PARAMETRY OGÓLNE APARATU

	1
	Wysokiej klasy, mobilny, nowoczesny aparat ultrasonograficzny, fabrycznie nowy lub demonstracyjny rok produkcji 2023
	TAK
	

	2
	Aparat o wadze nieprzekraczającej 100 kg
	TAK (podać)
	

	3
	Zasilanie sieciowe 220-230V
	TAK
	

	4
	Aktywne gniazda głowic obrazowych min. 3 plus 1 parkingowe
	TAK (podać)
	

	5
	Monitor wysokiej rozdzielczości min. 1920x1080 pixeli, kolorowy, cyfrowy, typu  LED lub OLED  o przekątnej ekranu min. 22’
	TAK (podać)
	

	6
	Możliwość zmiany wysokości i obrotu pulpitu operatora wraz z monitorem lewo-prawo min. 30º, góra dół w zakresie min. 15 cm
	TAK (podać)
	

	7
	Aparat wyposażony w moduł umożliwiający zdalne serwisowanie aparatu przez sieć internetową przez wykwalifikowanych  inżynierów serwisowych, umożliwiający zdalną diagnostykę. Moduł umożliwiający przeładowanie oprogramowania aparatu, możliwość zdalnej korekty parametrów obrazowania.
	TAK
	

	II
	ARCHIWIZACJA

	8
	Aparat wyposażony we wbudowane archiwum na dysku twardym HDD lub SSD o pojemności min. 400 GB. 
	TAK (podać)
	

	9
	Możliwość zapisu min. 10.000 pacjentów w aparacie.
	TAK (podać)
	

	10
	Archiwum aparatu posiadające możliwość szyfrowania dysku twardego, możliwość szyfrowanej komunikacji DICOM, możliwość eksportowania, szyfrowania i anonimizacji danych pacjentów 
	TAK
	

	11
	Możliwość zapisu obrazów i pętli w formacie danych umożliwiającym m.in. późniejsze ponowne przetworzenie danych bez obecności pacjenta, wykonywanie pomiarów biometrycznych |w takim samym zakresie jak podczas badania, regulacje obrazu 2D (wzmocnienie, powiększenie, mapy szarości, koloryzacja, wygładzanie obrazu, kontrast) i Dopplera kolorowego, postprocessing danych wolumetrycznych (przełączanie płaszczyzn X/Y/Z, zmiana bramki referencyjnej 3D, zmiana rodzaju renderingu, zmiana kierunku oświetlenia bryły renderowanej)
	TAK
	

	12
	Wbudowana nagrywarka płyt DVD, pamięci USB, zewnętrznych dysków twardych, nagrywająca na żywo podczas badania, sterowana przyciskiem z konsoli aparatu
	TAK
	

	13
	Videoprinter czarno-biały
	TAK
	

	14
	Oprogramowanie DICOM 
	TAK
	

	15
	Aparat wyposażony w wyjście HDMI wbudowane fabrycznie w aparat
	TAK
	

	III
	TRYBY OBRAZOWANIA

	16
	Cyfrowy system formowania wiązki ultradźwiękowej.

min. 1.500.000 kanałów przetwarzania
	TAK (podać)
	

	17
	Dynamika systemu min. 265 dB
	TAK (podać)
	

	18
	Zakres częstotliwości pracy głowic min. 1,0-18,0 MHz
	TAK (podać)
	

	19
	Tryb optymalizacji obrazu B z automatyczną korekcją ogólnego wzmocnienia i wzmocnienia strefowego tzw. TGC
	TAK
	

	20
	Maksymalna długość filmu w pamięci CINE min. 13.000 obrazów 
	TAK (podać)
	

	21
	Maksymalna głębokość penetracji aparatu  min. 2,0 – 40,0 cm
	TAK (podać)
	

	22
	Zoom dla obrazów „na żywo" i zatrzymanych, na obrazach z archiwum minimum 8 x bez straty jakości obrazu
	TAK (podać)
	

	23
	Zoom tzw. wysokiej rozdzielczości umożliwiający zwiększenie częstotliwości odświeżania wybranego obszaru badania  min. x 22
	TAK (podać)
	

	24
	Praca aparatu w trybie wielokierunkowego emitowania  i składania wiązki ultradźwiękowej z min. 10 kątami tworzącymi obraz 2D na wszystkich głowicach
	TAK (podać)
	

	25
	Praca w trybie obrazowania trapezowego na głowicach liniowych, połączona z trybami color, doppler, power doppler, doppler pulsacyjny.
	TAK
	

	26
	Adaptacyjne przetwarzanie obrazu redukujące artefakty i szumy pracujące w połączeniu z trybem color doppler, power doppler, obrazowaniem w trybie obrazowania wielokierunkowego, doppler pulsacyjny, z obrazowaniem 3D, na obrazach na żywo i z archiwum aparatu.
	TAK
	

	27
	Automatyczna optymalizacja obrazu trybu PW przy pomocy jednego przycisku 
(optymalizacja funkcji-linii bazowej, dynamiki, prędkości)
	TAK
	

	IV
	TRYBY PRACY

	28
	B-mode z maksymalną prędkością odświeżania min. 2500 obr./sek.
	TAK (podać)
	

	29
	Color doppler  o maksymalnej mierzonej prędkości min. 4 m/s, maksymalna prędkość odświeżania min. 400 obr/s
	TAK (podać)
	

	30
	Power doppler, rozszerzony tryb power doppler o bardzo dużej czułości (dwukierunkowy)
	TAK
	

	31
	Doppler pulsacyjny o maksymalnej mierzonej prędkości przy zerowym kącie korekcji ≥ 7.5 m/s
	TAK (podać)
	

	32
	Regulacja wielkości bramki w zakresie min. 1-15 mm
	TAK (podać)
	

	33
	Kolorowy doppler tkankowy na głowicach conwexowych
	TAK
	

	34
	Triplex-mode (B+CD/PD+PWD) w czasie rzeczywistym
	TAK
	

	35
	Obrazowanie tzw. panoramiczne 
	TAK
	

	36
	Obrazowanie harmoniczne na wszystkich głowicach
	TAK
	

	37
	Funkcja umożliwiająca nadawanie różnych częstotliwości dla każdego ogniska
	TAK
	

	V
	OPROGRAMOWANIE

	38
	Graficzna prezentacja pomiarów biometrii na siatce centylowej oraz pomiarami Dopplera z przewodu żylnego DV, tętnicy środkowo-mózgowej, pępowinowej, tętnic macicznych; funkcja dostępna w raporcie z badania jak również na żywo podczas badania na ekranie usg
	TAK
	

	39
	Oprogramowanie wraz z pakietami kalkulacyjnymi umożliwiającymi szybkie wykonanie pomiarów do badań:
- ginekologicznych,

- położniczych,
- jamy brzusznej,
- małych narządów,
- naczyniowych,
- układu mięśniowo-szkieletowego,
- pediatrycznych,
- urologicznych,
- kardiologicznych

Automatyczny obrys i kalkulacje widma dopplerowskiego z wyznaczeniem parametrów przepływu min. PI, RI, PS, ED, HR
	TAK
	 

	40
	Specjalistyczne oprogramowanie do badań położniczych umożliwiające szybkie dokonanie pomiarów poprzez automatyczne wyznaczanie, detekcję i pomiar:

- automatyczna detekcja, obrys i pomiar: NT, pomiar przezierności wewnątrzmózgowej IT, - automatyczny pomiar BPD, HC, AC, HL, FL, CM, Vp, Cerebellum z funkcją umożliwiającą ustawienie sekwencji automatycznie występujących po sobie.

Automatyczny obrys i kalkulacje widma dopplerowskiego z wyznaczaniem parametrów przepływu min. PI, RI, PS, ED, HR 
	TAK
	 

	41
	 Oprogramowanie ginekologiczno - onkologiczne:

- macica (długość, szerokość, wysokość)

- objętość jajników (z trzech wymiarów liniowych)

- endometrium

- długość szyjki macicy

- pomiary pęcherzyków

- tętnice jajników: PS, ED, RI

Możliwość ustawienia sekwencji pomiarowych automatycznie występujących po sobie.

Możliwość tworzenia, definiowania przez użytkownika nowych pomiarów. 
	TAK
	

	42
	Wbudowany algorytm do pomiaru i wyliczania ryzyka zmian nowotworowych  guzów jajnika zgodnie z wytycznymi towarzystwa IOTA (algorytm IOTA LR2, simple rules), IETA, IDEA
	TAK
	

	VI
	GŁOWICE

	43
	Głowica endowaginalna do badań, ginekologicznych, położniczych, urologicznych:

Zakres częstotliwości  min. 3,0 – 9,5 MHz.
Minimum 190 fizycznych elementów

piezoelektrycznych

Kąt obrazowania w trybie B min. 180º
	TAK (podać)
	

	VII
	MOŻLIWOŚCI ROZBUDOWY APARATU W PRZYSZŁOŚCI

	44
	Możliwość rozbudowy o wbudowane zasilanie bateryjne umożliwiające wykonywanie badań  do min. 20 minut bez podłączenia do zasilania sieciowego; podtrzymanie zasilania podczas transportu pomiędzy oddziałami
	TAK
	

	45
	Możliwość rozbudowy o oprogramowanie do obrazowania  za pomocą głowic wolumetrycznych 3D+color, power doppler do określenia kształtu naczyń. Obrazowanie 3D w czasie rzeczywistym (tzw. 4D) z maksymalną prędkością min. 46 objętości na sekundę. Funkcja 4D z automatyczną detekcją płynu i automatyczną korektą bramki skanującej na żywo w trakcie badania.
	TAK
	

	46
	Możliwość rozbudowy o głowicę typu conwex volumetryczny 3D/4D do badań, jamy brzusznej, położniczych:

Zakres częstotliwości  min. 2,0 – 8,0 MHz.
Minimum 190 fizycznych elementów

piezoelektrycznych

Kąt obrazowania w trybie B min. 90º
Kąt obrazowania w trybie volumetrycznym 3D/4D min. 85º x 85º
	TAK (podać)
	

	47
	Możliwość rozbudowy o oprogramowanie na zewnętrzny komputer pozwalający na obróbkę obrazów wolumetrycznych 3D umożliwiający uzyskanie obrazowania tzw. tomograficznego, możliwość pomiarów wolumetrycznych rzeczywistych wymiarów i objętości z obrazów wolumetrycznych, możliwość automatycznej detekcji pęcherzyków jajnika i automatyczne dokonywanie pomiarów tj. objętości i wymiary. Oprogramowanie do kalkulacji pomiarów z 2D tj. HC, AC, FL, NT, BPD oraz oceny ryzyka trysomii 13/18/21.
	TAK
	

	48
	Możliwość rozbudowy o oprogramowanie do obrazowania metodą wizualizacji trójwymiarowej pozwalająca na realistyczne odwzorowanie struktur badanych z jakością zbliżoną do obrazu rzeczywistego i regulacją  światła padającego na struktury badane.
	
	

	49
	Możliwość rozbudowy o obrazowanie biopsyjne wykorzystujące technikę  3D w czasie rzeczywistym do przedstawienia toru biopsyjnego igły.
	TAK
	

	50
	Możliwość rozbudowy o głowicę kardiologiczną min. 1-4 MHz i głowicę kardiologiczną dla dzieci min. 4-12 MHz.
	TAK
	

	51
	Możliwość rozbudowy o głowicę liniową matrycową min 4-13 MHz i min. 1000 fizycznych elementów piezoelektrycznych.
	TAK
	

	52
	Możliwość rozbudowy o głowicę endowaginalną volumetryczną 2D/3D/4D min. 4-9 MHz.
	TAK
	

	53
	Możliwość rozbudowy o oprogramowanie kardiologiczne płodu STIC.
	TAK
	

	54
	Możliwość rozbudowy o eksport danych w formatach: STL, OBJ, PLY, 3MF, XYZ.
	TAK
	

	VIII
	WYMAGANIA DODATKOWE

	55
	Sprzęt medyczny oznaczony znakiem CE, zarejestrowany jako wyrób medyczny
	TAK
	

	56
	Gwarancja min. 24 miesiące od dnia uruchomienia sprzętu medycznego u Zamawiającego, karta gwarancyjna z dostawą sprzętu
	TAK (podać)
	


………………………………, dnia ………………………………..                                                           ………………………………………………..
                                     (miejscowość i data)                                                                                                                                  (podpis i pieczęć osoby upoważnionej do

                                                                                                                                                                                                                reprezentowania Wykonawcę)
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